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ABSTRACT 

To maintain the security of a house that has a lot of space, it takes a home 

security system that is installed in each of the outer doors and windows. This 

research was conducted to design an Automatic Alarm Sound at Home To Detect a 

thief using a motion sensor or PIR which is often known as a Human sensor motion. 

This warning sound uses a PIR sensor to help tell homeowners that a Thief is 

approaching the house. So that it can prevent theft. This automatic alarm sound set 

is based on Arduino Nano. This circuit uses the motion sensor as its controller and 

Buzzer as the voice of the alert. The signal received by the sensor comes from the 

infrared radiation of the human body. The maximum range of the sensor detects an 

object as far as 8 meters. The distance of the sensor range is not affected by 

temperature, humidity and room light intensity. 
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ABSTRAK 

                Untuk menjaga keamanan suatu rumah yang memiliki banyak ruangan, 

dibutuhkan sistem pengaman rumah yang dipasang disetiap pintu luar dan jendela 

.Penelitian ini dilakukan untuk merancang sebuah Bunyi Alarm Otomatis pada 

Rumah Untuk Mendeteksi adanya seorang pencuri yang memanfaatkan sensor 

gerak atau PIR yang sering dikenal sebagai Human sensor motion. Bunyi 

peringatan ini menggunakan  sensor PIR untuk membantu memberitahu pemilik 

rumah adanya Pencuri mendekati rumah. Sehingga dapat mencegah adanya 

pencurian. rangakaian Bunyi Alarm otomatis ini berbasis arduino nano. 

 

 Rangkaian ini menggunakan sensor gerak sebagai kontrollernya dan 

Buzzer sebagai pemberi suara peringatannya. Sinyal yang diterima sensor berasal 

dari radiasi inframerah tubuh manusia. Jarak jangkauan maksimum sensor 

mendeteksi objek sejauh 8 meter. Jarak jangkauan sensor tidak dipengaruhi oleh 

suhu, kelembaban udara dan intensitas cahaya ruangan. 

Kata kunci :Arduino, Sensor gerak/PIR, Mikrokontroller, Buzzer 
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